ПЕРЕЛІК ПИТАНЬ, ЯКІ ВИНОСЯТЬСЯ НА ЕКЗАМЕН

1. Основні поняття і завдання теорії управління

2. Історія розвитку теорії управління як науки

3. Об’єкти й процеси управління

4. Класифікація систем управління

5. Види управління

6. Автоматичне управління

7. Автоматизоване управління

8. Основні принципи управління

9. Закони управління

10. Етапи управління

11. Загальна характеристика структури систем управління

12. Моделі ієрархічних систем управління

13. Режими роботи систем автоматичного управління

14. Основні положення теорії автоматичного управління

15. Визначення результуючих передавальних коефіцієнтів

16. Правила структурних перетворень структурних схем САУ

17. Рівняння ланок системи. Лінеаризація 

18. Опис процесів через передавальні функції

19. Перехідні характеристики ланок

20. Частотні характеристики ланок

21. Логарифмічна амплітудно-фазова характеристика ланки

22. Комплексний коефіцієнт підсилення і годограф вектора підсилення

23. Пропорційна ланка і її характеристики

24. Інерційна ланка і її характеристики

25. Інтегрувальна ланка і її характеристики

26. Реальна інтегральна ланка і її характеристики

27. Диференціювальна ланка і її характеристики

28. Реальна диференціювальна ланка і її характеристики

29. Ланка з постійним запізненням і її характеристики

30. Коливальна ланка і її характеристики

31. Знаходження передавальної функції системи у випадку  послідовно, паралельно з’єднаних ланок і ланок, охоплених зворотним зв’язком

32. Правила перетворень структурної схеми САУ при перенесенні суматора і точки розгалуження

33. Побудова структурної схеми САУ за її диференціальним рівнянням

34. Визначення диференціального рівняння САУ за її структурною схемою

35. Отримання диференціальних рівнянь з’єднань за диференціальними рівняннями послідовно з’єднаних ланок

36. Отримання диференціальних рівнянь з’єднань за диференціальними рівняннями паралельно з’єднаних ланок

37. Отримання диференціальних рівнянь з’єднань за диференціальними рівняннями ланок, охоплених зворотним зв’язком

38. Поняття стійкості системи автоматичного управління за Ляпуновим

39. Умови стійкості систем автоматичного управління

40. Критерій Гурвиця стійкості систем автоматичного управління

41. Критерій Рауса стійкості систем автоматичного управління

42. Критерій Михайлова стійкості систем автоматичного управління

43. Критерій Найквіста стійкості систем автоматичного управління

44. Дослідження впливу параметрів лінійних САУ на їх стійкість методом кореневого годографа

45. Правила побудови кореневого годографа системи автоматичного управління

46. Дослідження впливу параметрів лінійних САУ третього порядку на їх стійкість за діаграмою Вишнеградського

47. Розбиття площини параметрів системи діаграмою Вишнеградського на області стійкості

48. Корегування систем автоматичного управління

49. Види корегування систем автоматичного управління

50. Порядок розрахунку структури скорегованої системи автоматичного управління

51. Поняття про дискретні системи автоматичного управління та їх класифікація

52. Види квантування неперервного вхідного сигналу

53. Релейні, імпульсні і релейно-імпульсні елементи

54. Імпульсні системи автоматичного управління

55. Рівняння замкненої імпульсної системи автоматичного управління

